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Roboty objete niniejszym opracowaniem zaliczane sg wedtug CPV do:

- dziat - 45 00000-7 - roboty budowlane

- grupa - 453 00000-0 - roboty w zakresie instalacji budowlanych

- klasa - 45310000-3 - roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Wybrane kody kategorii robét w zaleznosci od rodzaju instalacji elektrycznej:
45311000-0 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej oraz opraw
elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
45311200-2 Roboty w zakresie opraw oswietleniowych

45312000-7 Instalowanie systemdéw alarmowych i anten

45312200-9 Instalowanie alarméw wtamaniowych

45314320-0 Instalowanie elektrycznych systemdw grzewczych i innego osprzetu
elektrycznego w budynkach

45314000-1 Instalowanie sprzetu staboprgdowego

45314100-2 Instalowanie przetgczeniowych central staboprgdowych
45314120-8 Instalowanie linii staboprgdowych

45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej

45314300-4 Ktadzenie kabli

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Autor: BIURO PROJEKTOW i REALIZACJI IMMC inz.Marek CIUCKA

TEL +48 506 110 404.e-mail: marekryb@op.pl www.beskidzka5rybnik. pl str. 1



S.T. —00.00.00. - WYMAGANIA OGOLNE

S.T. - 04.00.00. — IZOLACJE FUNDAMENTOW
S.T. — 05.00.00. — PODLOZA POD POSADZKI
S.T. -16.00.00. — UZUPELNIENIE TYNKOW
S.T. —17.00.00. —- GLADZIE GIPSOWE

ST.-19.00.— 00. - OKLADZINY Z PLYTEK CERAMICZNYCH ODTWORZENIE FARTUCHOW PRZY UMYWLAKACH
S.T.-18.00.00. - MALOWANIE EMULSYJNE

S.T.-25.00.00.- ROBOTY ROZBIORKOWE

S.T.—27.00.00. — UZUPELNIENIE | NAPRAWA TYNKOW
S.T.—29.00.00.- MALOWANIE STARYCH TYNKOW FARBA EMULSYJNA
S.T. - 30.00.00. — SCIANKI | SUFIT Z PLYT GK SERWEROWNIA

S.T. -=31.-00.-00. - OSADZENIE DRZWI WEWNETRZNYCH EI30 SERWEROWNIA
S.T. —-35.00.00. — POSADZKI ZWYKLADZINY PCV SERWEROWNIA

S.T. —39.00.00.- INSTALACJA ELEKTRYCZNA WEW.
S.T. —40.00.00.- INSTALACJA ELEKTRYCZNA St ABOPRADOWA

S.T. —41.00.00.- INSTALACJA ELEKTRYCZNA ROZDZIELNICE ELEKTRYCZNE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

S.T. -00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE
SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWY PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru
robot .

1.2. Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot .

1.3. Zakres robét objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdine dla robdt objetych w specyfikacii
szczegotowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w

toku wykonywania robdét.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawce upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kosztorys w oparciu o przedmiar robot

Ksiega obmiaréw — akceptowany przez inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do
wpisywania przez wykonawce obmiaru wykonanych roboét w formie wyliczen, szkicow

i innych dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg

potwierdzenia przez inzyniera.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez inzyniera. W przypadku gdy w specyfikac;ji
technicznej podano nazwe handlowg materiatu lub jego producenta nalezy rozumie¢, ze

zastosowanie danego materiatu jest przyktadowe, zdaniem projektanta najlepiej spetniajgce

warunki kontraktu.

Za zgodg inzyniera mozna stosowac¢ materiaty o parametrach takich samych lub lepszych

majgcych aprobate techniczng.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej
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Przedmiar robét — wykaz robét z podaniem ich ilosci w kolejnoéci technologicznej ich wykonania.
Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego lub modernizacja istniejgcego zadania
Budowlanego.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

Zadanie budowlane — czesc¢ przedsiewziecia budowlanego stanowigcg odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkgcji

techniczno- uzytkowych. zadanie moze polegaé¢ na wykonaniu robét zwigzanych z

budowg, modernizacjg budowili.

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje, dziennik budowy oraz
dokumentacje projektows.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos$¢ robdt z dokumentacja projektowg i S.T.

Dokumentacja projektowa, S.T. oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inzyniera wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione sg obowigzujgce dla wykonawcy.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnosé¢ ich waznosci
wymieniona w ‘OGOLNYCH WARUNKACH UMOWY”

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub brakéw w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien niezwtocznie powiadomi¢ inzyniera, ktory winien dokona¢ odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w S.T. bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$c¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pemni
zgodne z dokumentacjg projektowg zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym : ogrodzenia, porecze, przejscia , oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robdét, wygody spotecznosci i innych.
Fakt przystapienia do robot wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
inzynierem oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez inzyniera, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez inzyniera. Tablice informacyjne oraz znaki
ostrzegawcze bedg utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
umowna.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot
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Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy wykonawca bedzie sie stosowat do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb fizycznych lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan szczegdlnie zwrdci uwage na ; lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow
sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych oraz zachowa srodki ostroznosci zabezpieczajgce przed
zanieczyszczaniem zbiornikdw i ciekow wodnych srodkami toksycznymi , zanieczyszczeniem powietrza pytami
i gazami oraz ochrona przed mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej poprzez utrzymywanie w stanie gotowosci
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych , mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oso6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot

muszg mie¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko. Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w
trakcie wykonywania robot np. materiaty pylaste mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy zamawiajgcy powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatdw od wtasciwych organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi kable i.t.p. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielami tych urzgdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji . wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przefozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomic¢ inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji wykonawca bezzwtocznie powiadomi inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposoéb ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony

fragment budowy w obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten
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sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochroneg robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robd6t

od daty rozpoczecia do zakonczenia robét. Wykonawca bedzie utrzymywaé do czasu ostatecznego ich odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byty w zadawalajgcym
stanie przez caly czas, trwania budowy do momentu odbioru ostatecznego. Jezeli wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inzyniera powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegac
praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod i w sposob ciggty bedzie informowac inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robdt wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez inzyniera. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrédfa nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrédta w sposéb ciggly spetniajg wymagania S.T. w czasie postepu robot.

2.2.Pozyskiwanie materiatow

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatéw z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wigczajac w to zrédto wskazane przez zamawiajgcego i jest zobowigzany
dostarczy¢ inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi
dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode
wydobycia i selekcji do zatwierdzenia inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do
robot. Humus i nakiad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan

inzyniera. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi ktére
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zostaty wyszczegolnione w dokumentach umowy z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inzyniera.
Eksploatacja Zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi nadanym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatdw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw mogg by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatéw pod
wzgledem jakosci. W przypadku gdy inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedg zachowane
nastepujace warunki:

a) inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc wykonawcy oraz producenta materiatéw w czasie
przeprowadzenia inspekcji.

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu budowy, bgdz
ztozone w miejscu wskazanym przez inzyniera. Jesli inzynier zezwoli wykonawcy na uzycie tych materiatéw do
innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez
inzyniera. Kazdy rodzaj robét w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem .

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowe skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swojg jakosc¢ i wlasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli
przez inzyniera. Miejsce czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub S.T. przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed

uzyciem materiatu albo w okresie dtuzszym ,jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez inzyniera.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w S.T. lub w projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez inzyniera, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie
robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, S.T. i wskazania inzyniera w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedgcy wtasnoscig lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub S.T. przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
Przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji inzyniera, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego

zgody
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Jakikolwiek sprzet maszyny urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Roboét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera , w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robdt, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowg, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji Robé6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
obiektow i elementow Robdt w tym osi gtéwnych i reperéw zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usunigte przez

Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera

Sprawdzenie wytyczenia obiektéw i elementéw Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

wystepujace przy produkgji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robot, rozrzuty
normalnie Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw Robot bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i
naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Zlecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera, pod
grozba zatrzymania Robaét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu

program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji Robo6t gwarantujacy wykonanie
Robot zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawiera¢ :

a) czes¢ ogolna opisujacy :

- organizacje wykonania Robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
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- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych

elementow Robat,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych

Robét,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w

procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informaciji

Inzynierowi;

b) czes¢ szczegdtowg opisujgca dla kazdego asortymentu Robot :

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilosci srodkow transportu oraz urzagdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,

spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i

sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania

mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw Robdt,

- sposoOb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakos¢ materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materiatéw oraz Robét z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier
bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzgdzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych

Jezeli niedociaggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki pobierane bedg losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
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zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bedag dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.

Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera, Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszt tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek ;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i

terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki
do akceptaciji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w miejscu

ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, poprzez

miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosé materiatéw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier oprze sie wytgcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i rob6t z dokumentacjg projektowg i ST. Moze rowniez
zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikacje i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Normg lub

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1

i ktore spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
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robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe
muszg posiadaé¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlnosci :

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowe;j,

- date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow Robdt,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robdt,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robdét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i

ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywanych Robot podlegajgcych

ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentac;ji

Projektowej,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania Robét,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z

podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robdt wynikajace z Prawa Budowlanego oraz stosownych
Rozporzadzen.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania sie. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.

Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robét.
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(2) Ksigzka Obmiarow

Ksigzka Obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
Robét. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza sie w sposoéb ciaggty w jednostkach przyjetych w Przedmiarze
Robét i wpisuje do Ksigzki Obmiaréw.

(3)Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdow, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujgce dokumenty :

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robét, w tym instytucji zewnetrznych,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowg

i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robét.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki
obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
Robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.
7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w metrach szesciennych jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroj. llosci, ktére majg byc¢
obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikac;ji
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedg zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie

trwania Robot.
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7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom Specyfikaciji
Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét, a takze w
przypadku wystapienia diuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét. Obmiar Robét zanikajgcych
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksigzki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatgcznika do Ksigzki Obmiardw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru :

a) odbiorowi Roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) Przejeciu odcinka lub czesci Robdt,

c) Przejeciu Robét — Swiadectwo Przejecia,

d) Swiadectwo Wykonania.

8.1.0dbioér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu Robdét. Odbioru Robdt dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2.Przejecie odcinka lub czesci Robot

Przejecie odcinka lub czesci Robdt polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Przejecia
czesciowego Robdt dokonuje sie wg zasad jak przy Przejeciu Robot. Przejecia Robdt dokonuje Inzynier.

8.3. Przejecie Robot

Przejecie Robét polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich ilosci,

jakosci i wartosci oraz ocenie przeprowadzonych Préb Koncowych Robét i Rozruchu Technologicznego.
Catkowite zakonczenie Robot, Préb Koncowych, Rozruchu Technologicznego oraz gotowos¢ do Przejecia
Robot bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Przejecie Robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia Robdt, oraz przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.

Przejecia Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i

Wykonawcy. Komisja przejmujgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg
projektowg i ST.

W toku Przejecia Robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
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zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét uzupetniajgcych lub robét
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin Przejecia Robdét.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdinych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i ST z uwzglednieniem toleranciji i
nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4. Dokumenty wymagane do wystawienia Swiadectwa Przejecia

Podstawowym dokumentem do dokonania Przejecia Robot jest protokdt przejecia sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Do Przejecia Robét Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé staraniem i na
koszt wiasny nastepujace dokumenty:

1) pozwolenie na uzytkowanie obiektu wydane przez stosowny organ administracji rzgdowej lub
samorzadowej,

2) Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami oraz Dokumentacje Powykonawczg,

3) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

4) dokumentacje geodezyjno — kartograficzng powykonawczg (umozliwiajgca wniesienie zmian na mape
zasadniczg, do ewidencji gruntéw i budynkéw oraz do ewidencji sieci uzbrojenia terenu) pokolorowang z
wyliczeniem ilosci wszystkich robot wykonanych w ramach umowy, umozliwiajgcg zatozenie ksigzki

obiektu,

5) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

6) uwagi i zalecenia Inzyniera, zwtaszcza przy odbiorze Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu i
udokumentowanie jego zalecen,

7) receptury i ustalenia technologiczne,

8) kopie Dziennika Budowy i Ksigzki obmiaréw, oswiadczenie Kierownika Budowy i Kierownika Robdt,

9) wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ,

10) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

11) opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

12) sprawozdanie z rozruchu technologicznego i przeprowadzonych Prob Koncowych,

13) sprawozdania techniczne,

14) rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robét towarzyszgcych, oraz protokoty odbioru i przekazania tych
Robot wiascicielom urzadzen,

15) zaswiadczenie i ewentualny protokot odbioru instytuciji zewnetrznych, wynikajgce z prawa budowlanego
wraz z odpowiednimi decyzjami,

16) karte gwarancyjng obiektu, urzadzen i ciggdéw technologicznych,

17) DTR, instrukcje obstugi urzgdzen i zespotdéw urzadzen oraz obiektéw w tym m.in. Warunki ochrony P.poz —
instrukcja bezpieczenstwa pozarowego — gasnice proszkowe i pianowe. Szczegdtowe warunki
rozmieszczenia podrecznego sprzetu gasniczego. Oznakowanie obiektu w znaki bezpieczenstwa spetniajagc
wymogi PN,

18) inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego ( w tym wypetnione druki OT/PT zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami i zasadami ksiegowosci),

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

- lokalizacje i zakres wykonywanych Robét,
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- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez

Inzyniera,

- uwagi dotyczgce warunkéw realizacji Robdt,

- date rozpoczecia i zakonczenia realizacji Robot

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
Przejecia, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny termin Przejecia Robét. Wszystkie
zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Swiadectwo Wykonania

Dokumentem zatwierdzajacym Roboty bedzie Swiadectwo Wykonania wystawione zgodnie z klauzulg 11.9
Warunkéw Ogolnych Kontraktu.

Swiadectwo Wykonania zostanie wystawione po ocenie wykonania Robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych w okresie rekojmi ( okresie zgtaszania wad ).

9.PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Ptatno$¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilosciach Robdt wykonanych przez Wykonawce zgodnie z
Kontraktem. Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji Przedmiaru Robot wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru

-12 -

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentaciji
Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe obejmujg miedzy innymi:

1) robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

2) wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy (a dla urzgdzen technologicznych — wraz z kosztami ich montazu i wtasciwych
prob) i innymi towarzyszgcymi kosztami,

3) wartos¢ pracy sprzetu i sSrodkéw transportu technologicznego wraz z kosztami jednorazowymi i innymi
towarzyszacymi kosztami,

4) wywdz nadmiaru ziemi (gruntu), gruzu i innych materiatow odpadowych w miejsce wskazane staraniem i
na koszt Wykonawcy ( materiat rozbiorkowy stanowi wtasnos¢ Wykonawcy),

5) koszty posrednie, skfadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajgcy ujete w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrebnymi przepisami do kosztow uzyskania przychodow, w
szczegolnosci koszty ogdline budowy oraz koszty zarzgdu, w sktad ktérych wchodzg ptace personelu i
kierownika budowy, pracownikow zaplecza i laboratorium, koszty urzadzenia, eksploataciji i likwidacji

Placu Budowy ( w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, ogrodzenia, zaplecza
szatniowego i socjalnego itp.), koszty oznakowania Robot, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy,
oplaty dzierzawcze, opfaty za zajecie pasa drogowego, ekspertyzy dotyczgce wykonanych Robét, koszty
ogolne przedsiebiorstwa Wykonawcy, itp.,

6) koszt uporzadkowania Placu Budowy po zakonczeniu Robét,

7) zysk kalkulacyjny, zawierajgcy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu w calym okresie jego

realizaciji, tacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki,
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koszt gwarancji nalezytego wykonania,

7) podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

8) sporzadzenie Projektu Technicznego (Wykonawczego), sporzgdzenie uzupetniajgcych , rysunkéw, opisow,
opracowanie projektu prowadzenia prac odwodnieniowych, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
opracowanie innych niezbednych do prawidtowej realizacji Robot Opracowan, Ekspertyz, Opinii,
Operatéw, Analiz, itp.,

9) koszt catkowitej obstugi geodezyjnej w tym wyznaczenie gtéwnych osi obiektéw i reperow,

10) opracowanie i uzgodnienie projektu organizacji ruchu wraz z uzyskaniem decyzji zezwalajgcej na zajecie
pasa drogowego i dokonanie stosownych optat z tym zwigzanych,

11) opracowanie dokumentacji powykonawczej,

12) koszty wszelkich niezbednych ustalen z odpowiednimi instytucjami,

13) koszt odbioréw, sprawdzen, kontroli, wizytacji itp. niezbednych instytucji (w tym miedzy innymi PIP,
Panstwowy Terenowy Inspektor Sanitarny, Parnstwowa Straz Pozarna, Ochrona Srodowiska itp.),
14) koszty odbioréw i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentéw z nimi zwigzanych,

15) koszt oznakowania obiektu w znaki bezpieczenstwa spetniajace wymogi Polskich Norm.

16) koszt rozruchu technologicznego, Préb Koncowych, Préb Eksploatacyjnych,

17) koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacja ruchu,

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu

Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi

i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu Robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- optaty / dzierzawy terenu w tym : optaty za zajecie pasa drogowego,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

- przebudowa urzgdzen obcych,

18) koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizaciji ruchu,

- oczyszczanie, utrzymywanie w nalezytym stanie technicznym, konserwowanie, naprawianie
objazdu lub przejazdu,

- przestawianie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,

barier i Swiatet,

utrzymywanie ptynnosci ruchu publicznego,

19) koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu,

- usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

20) koszty koordynaciji robot z wiascicielami infrastruktury podziemnej oraz uszkodzen tej infrastruktury gdy
powstaty one w wyniku zaniedbania Wykonawcy,

21) Obnizenie lustra wody gruntowej w wykopie zgodnie z PN, utrzymanie wykopu w stanie suchym w trakcie
realizacji Robdt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Prawo budowlane — przepisy aktualne na czas trwania Robot,

2. Polskie Normy (PN), Normy Branzowe (NB) lub odpowiednie normy Krajéw UE lub beneficjentéw

Programu Phare w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo. Jakiekolwiek normy,
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standardy/Przepisy techniczno — budowlane uzyte w specyfikacjach powinny by¢ odczytywane: Polskie
normy, standardy/Przepisy techniczno — budowlane lub europejskie lub migdzynarodowe normy,
standardy/Przepisy techniczno — budowlane wystepujgce w powyzszym zakresie sg do zastosowania
pod warunkiem uwzglednienia polskiego ustawodawstwa prawnego.

3. Przewodnik Komisji Europejskiej — ,ZASADY IDENTYFIKACJI WIZUALNEJ DLA
KONTRAHENTOW ORAZ INNYCH PARTNEROW WDRAZAJACYCH’.

4. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo — budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414) z pdzniejszymi zmianami
5. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r.

w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej ( M.P. Nr 2 z 1995 r. poz. 29)

6. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz. U. Nr 14 poz. 60 z p&zniejszymi
Zmianami.

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 ( Dz. U. Nr 202 poz. 2072)

Zmiany: (Dz. U. z 2005 Nr 75 poz. 664)

8. Wszelkie inne przepisy obowigzujgce w Polsce.
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ST. -04.00.00. - IZOLACJA FUNDAMENTOW

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —04.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru izolacji fundamentéw zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-04-00.00. obejmuje;

Izolacje poziomg i pionowg fundamentéw w systemie REMMERS

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych roboét, oraz ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robét.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikaciji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. , Ogdolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot — Wymagania ogdlne .

2. Materiaty

Wszelkie materiaty do wykonania izolacji powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentaciji projektowej, normach polskich lub aprobatach technicznych ITB
dopuszczajgcych dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.

W ramach prac zwigzanych z remontem przewiduje sig :

- rozebranie podiog

- skucie tynkow

- wykonanie izolacji pionowej scian fundamentowych w systemie firmy REMMERS lub réwnowaznej
- wykonanie izolacji poziomej metodg iniekcji krystalicznej w systemie firmy REMMERS lub réwnowaznej
Nalezy przestrzega¢ zalecen zawartych w kartach technicznych wydanych dla
kazdego z preparatow. Wszelkie zmiany materiatdw zastosowanych do uszczelnien
systemowych nalezy skonsultowa¢ z przedstawicielem firmy REMMERS.

3. Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

-25-

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Zakres robét izolacyjnych obejmuije:

Autor: BIURO PROJEKTOW i REALIZACJI IMMC inz.Marek CIUCKA
TEL +48 506 110 404.e-mail: marekryb@op.pl www.beskidzka5rybnik. pl

str. 18



Przygotowanie podtozy pod wykonanie tynkéw renowacyjnych - oczyszczenie muru

Przygotowanie podtozy pod wykonanie tynkéw renowacyjnych - naprawa podtoza i wypetnienie spoin
Odgrzybianie podtozy budowlanych przy renowacji starego budownictwa preparatem RENOGAL - recznie,
malowanie dwukrotne

Dodatkowa neutralizacja soli preparatem przeciwsolnym ESCO-FLUAT poprzez reczne malowanie podioza
Przepona pozioma metodg iniekcji grawitacyjnej w murze z cegty zwyktej - iniekcja jednorzedowa; mur o
grubos$ci 3 ceg.- $ciany zewnetrzne Kiesol C- preparat do wykonywania przepony poziomej, ASOCRET BM-
zaprawa do wypetnienia otwordw po iniekcji"

Przepona pozioma metodg iniekcji grawitacyjnej w murze z cegty zwyktej - iniekcja jednorzedowa; mur o
grubosci 2 ceg.-sciany wewnetrzne Kiesol C- preparat do wykonywania przepony poziomej, ASOCRET BM-
zaprawa do wypetnienia otwordw po iniekcji"

Przepona pozioma metodg iniekcji grawitacyjnej w murze z cegly zwyktej - iniekcja jednorzedowa; mur o
grubosci 1 ceg.- Sciany wewnetrzne Kiesol C- preparat do wykonywania przepony poziomej, ASOCRET BM-
zaprawa do wypetnienia otwordw po iniekcji"

Izolacje i uszczelnienia z dwuskfadnikowej elastycznej zaprawy AQUAFIN 2K na powierzchniach pionowych
narazonych na dziatanie wilgoci gruntowej; grubos¢ warstwy 2,00 mm

Izolacje i uszczelnienia z dwusktadnikowej elastycznej zaprawy AQUAFIN 2K - natozenie dodatkowej warstwy
AQUAFIN 2K

Tynki renowacyjne THERMOPAL wykonywane recznie - dwuwarstvowe THERMOPAL GP 11 +
THERMOPAL SR 44 lub SR 22, gr. tynku 1 + 1,5 cm

Prace wykonhczeniowe przy tynkach renowacyjnych - gruntowanie powierzchni tynkéw podmalowanie
TAGOSIL G — grunt

Prace wykonczeniowe przy tynkach renowacyjnych - malowanie dwukrotne w kolorach Siliconfarbe SF
Przepona pozioma z bitumicznej powtoki grubowarstwowej KIESOL + PROFIBAUDICHT 1K

Wiercenie otwordw iniekcyjnych w murze wykonuje sie w jednej linii na wybranym
poziomie, rownolegle do poziomu posadzki w przyziemiu. Otwory o srednicy 20 mm
wykonuje sie przy uzyciu miotéw udarowo obrotowych w odstepach co 13 cm, w zaleznosci
od stanu zasolenia muréw. Jezeli zasolenie muréw jest wigksze niz 0,5% masowych lub gdy
nie wykonuje sie pomiaréw zasolenia, nalezy wykonywaé otwory iniekcyjne co 10 cm. W
przypadku minimalnego zasolenia, znacznie ponizej 0,3%, otwory iniekcyjne mozna wiercic¢
co 15 cm. Otwory iniekcyjne wierci sie na gtebokosci grubosci muru minus 5 cm oraz pod
katem 15°-30° do poziomu.

Przygotowane otwory iniekcyjne nawilza sie przed wprowadzeniem $rodka iniekcyjnego
wodg przez skierowanie do otworu strumienia wody okoto 0,5 I, ktéry poza nawilzaniem
wypltukuje z otworéw zwiercine stanowigcg przeszkode w penetracji srodka iniekcyjnego.
Wode do otworéw mozna skierowac¢ z urzgdzenia iniekcyjnego pod cisnieniem
grawitacyjnym.

W przygotowane otwory iniekcyjne wprowadza sie grawitacyjnie, po okoto 30 minutach od
nawilzenia, swiezo przygotowany srodek iniekcyjny, sktadajacy sie z cementu
portlandzkiego, aktywatora krzemianowego i wody w odpowiednich proporcjach wagowych
wg projektu. Mieszanina ta w czasie iniekcji powinna mie¢ konsystencji tatwo

samopoziomujgcy sie w naczyniu i tatwo wylewajacg sie z naczynia przez otwor o srednicy 2
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cm. llos¢é wprowadzonego grawitacyjnie srodka iniekcyjnego rowna sie objetosciowo
pojemnosci otworu iniekcyjnego. Srodek iniekcyjny w tej technologii jest jednoczesnie
$rodkiem zaslepiajgcym (flekujgcym) otwory, ktére po iniekcji mozna dodatkowo zaslepi¢ tuz
przy wylocie, (przy uzyciu szpachelki) tym samym $rodkiem iniekcyjnym, lecz o gestszej
konsystenc;ji.

Czynnosc ta zwieksza estetyke lica muru w strefie iniekcji.

Mieszanine iniekcyjng przygotowuje sie bez posrednio przed jej uzyciem i nalezy jg
zastosowac do 30 minut od czasu dodania wody do sktadnikéw mieszanki.

6. Obmiar robdt.
Jednostkg obmiaru robét izolacyjnych jest 1 m2
7. Warunki wykonanie robot

8. Kontrola jakosci

Ogdlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robét izolacyjnych

powinny posiadac swiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania
Sprawdzi¢ utozenie papy i jej prawidiowe zabezpieczenie

roboty powinny by¢ wykonywane pod scistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

-26 -

9.0dbior robot

Odbidr poditoza elementdéw po oczyszczeniu podioza

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
10.Podstawa ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru rob

6t zgodnie z punktem 9.

specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11. Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 r.
PN-69/B-10260. Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-74/B- 24622. Roztwor asfaltowy do gruntowania

PN-77/B — 27604.Materialy izolacji przeciwwilgociowe;.
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ST. - 16 00.00. - UZUPELNIENIE TYNKOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST. —16.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce

wykonania i odbioru uzupetnienia tynkéw wew. na $cianach .

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-1600.-00 obejmuije;

wykonanie uzupetnienia tynkow wew.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. “Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych robdt, oraz ich zgodnos$é z dokumentacijg

projektowa, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego oraz

0goIlnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robét.

2.Materiaty

Materiaty uzyte do wykonania tynkéw

Zaprawa cementowo - wapienna w skfadzie; piasek, cement, wapno

Wszystkie materiaty dostarczane na budowe powinny posiadac certyfikaty, atesty i
Swiadectwa dotyczace jakosci i trwatego oznakowania.

3.Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot

Zakres robét obejmuje:

Wykonanie tynkow wewnetrznych na wymurowanych $ciankach i zamurowaniach
6. Obmiar robdét.

Jednostkg obmiarowg tynkéw jest m2

7. Warunki wykonanie robot

Przed przystapieniem do tynkowania $cian nalezy dokona¢ wlasciwego odbioru
powierzchni $cian po odbiciu starych tynkéw i wykonaniu.

Do wykonania tynkéw nalezy stosowa¢ materiaty i wyroby majace aprobaty

techniczne i wazne certyfikaty na ich stosowanie
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8. Kontrola jakosci
Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Po wykonaniu prac murowych nalezy dokona¢ ich oceny za pomoca optymalnych
metod kontrolnych niszczgcych i nieniszczacych nalezy zwrécié szczegdlng uwage

na doktadno$é wykonania $cianek .

prace murowe powinny by¢ wykonywane pod scistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robét

Odbior tynkéw polega na sprawdzeniu prawidtowosci ich wykonania

Co do réwnosci i wygtadzenia

odbioru prawidtowosci wykonania prac dokonuje sie przez osoby uprawnione i
potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.

10. Podstawa pfatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakohczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

1.Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych

2.PN — 65/B — 14503 — Zaprawy budowlane cementowo — wapienne

3.PN - 65/B — 10020 — Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
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ST.-17.00.00. - GLADZIE SYSTEMOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 17.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét wykonczeniowych tynkarskich — gtadzi zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-17.00-00 obejmuje wykonanie gtadzi gipsowych .
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. “Ogdlne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnosé z dokumentacjag projektowg, oraz
0goIlnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robét.

2.Materiaty

Materiatami koniecznymi do wykonania robét wykonczeniowych sg;

Gips szpachlowy i listwy tynkarskie, woda zarobowa

Materiaty do wykonania tynkéw przechowywa¢ w magazynach zamknigtych suchych i
przewiewnych zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznymi.

3. Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5.Wykonanie robot

5.1.Wymagania ogdlne

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot

Zakres robét wykonczeniowych tynkarskich obejmuje:

Wykonanie gtadzi gipsowej na tynkach na scianach i sufitach

6. Obmiar robdét.

Jednostkg obmiaru robdt wykonczeniowych jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

gtadzie nalezy wykonywa¢ w temperaturze powyzej 0 stopni C

Zabezpieczy¢ elementy osadzone w scianach

Osadzic¢ listwy prowadzgce i wykanczajgce narozne

wykona¢ warstwami gtadz z gipsu szpachlowego na $cianach.

8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
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materiaty do wykonania robét wykonczeniowych tynkarskich powinny posiada¢ $wiadectwa jakosci dopuszczajgce do
wbudowania powtoki tynkarskie nalezy badaé po 7 dniach roboty powinny by¢é wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlana, warunkami technicznymi, oraz warunkami B.H.P.

9. Odbior robét

Odbiér podioza przed wykonaniem tynkow, odbiér tynkdéw polega na sprawdzeniu

prawidtowosci uksztattowania powierzchni, krawedzi oraz katéw

dwusciennych. Oraz przyczepnos$é¢ do Sciany..

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich

realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.

10.Podstawa ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.

specyfikacji po zakohczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych — Arkady 1989 Warszawa

PN-70/B — 10100.Roboty tynkowe- tynki zwykte — wymagania i badania przy odbiorze

PN- 85/B — 04500. Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych

PN — 85/B —30042;1997. Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy. Gips tynkarski i klej

Gipsowy

PN —75/C — 04630. Woda do celéw budowlanych. Wymagania i badania

ST.-18- 00. — 00. - MALOWANIE SYSTEMOWE Siliconfarbe SF

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —18.00-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot wykonczeniowych - malowanie zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-18.00-00. obejmuje wykonanie robdt malarskich .
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. “Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robé6t — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogdine wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, oraz
ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2.Materialy

Materiatami koniecznymi do wykonania rob6t wykonczeniowych malarskich sa;
Farba Siliconfarbe SF odporna na $cieranie zmywalna

Materiaty do wykonania robét malarskich przechowywaé w magazynach zamknietych
suchych i przewiewnych zabezpieczonych przed wplywami atmosferycznymi.

3. Sprzet
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llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i iloéci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5.Wykonanie robot

5.1.Wymagania ogélne

Wymagania ogdlne zostaly okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot

Zakres robét wykonczeniowych malarskich obejmuje:

Wykonanie malowania powierzchni na wykonanych tynkach na $cianach wew.

Oraz na gtadziach gipsowych na sufitach i $ciankach

6. Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru robét wykonczeniowych jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

roboty malarskie nalezy wykonywaé w temperaturze powyzej 0 stopni C

przed malowaniem zabezpieczy¢ elementy osadzone w scianach przed
zanieczyszczeniem zabezpieczy¢ okna ,drzwi przed zanieczyszczeniem

Malowanie farba emulsyjng tynkow, ptyt kartonowo — gipsowych, podtozy gipsowych dwukrotnie
8. Kontrola jakosci

Ogdlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robét wykonczeniowych malarskich

powinny posiada¢ swiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania

powtoki malarskie nalezy bada¢ po 7 dniach powtoka malowana powinna by¢ jednolita bez sladow pedzla, smug zaciekéw
pecherzy i plam . barwa $ciany powinna by¢ jednolita roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlana, warunkami technicznymi, oraz warunkami B.H.P.
9. Odbidr robét

Odbidr podtoza przed wykonaniem powtok malarskich, odbidr robdt malarskich

polega na sprawdzeniu prawidtowosci uksztattowania powierzchni, krawedzi

oraz katow dwusciennych. Sprawdzi¢ nalezy przyczepnos¢ do $ciany,

oraz przeprowadzi¢ probe na Scieranie i zmywanie

powtoki malarskie powinny mie¢ jednolity kolor

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich

realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
10.Podstawa ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
PN-69/B — 10285.Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na
spoiwach bezwodnych

PN- 69/B — 10280. Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i
wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi

instrukcje stosowania farb akustycznych
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ST.-19.00.— 00. - OKLADZINY Z PLYTEK CERAMICZNYCH

ODTWORZENIE FARTUCHOW PRZY UMYWLAKACH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 19.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce

wykonania i odbioru robét wykonczeniowych wyktadzinowych

zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-19.00.0 obejmuje wykonanie licowania $cian z ptytek
ceramicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. “Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowg, oraz
0goInymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robdét.

2.Materialy

Materiatami koniecznymi do wykonania robo6t wykonczeniowych sg;

Zaprawa klejowa do ukfadania ptytek

Zaprawa fugowa

ptytki glazurowane

fuga silikonowa

profile wykanczajace i narozne z listew

1. Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i iloéci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5.Wykonanie robot

1.2.Wymagania ogolne

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

1.3.Zakres robot

Zakres robét wykonczeniowych obejmuje:

Wyktadziny $cian ptytkami glazurowanymi uktadanymi na klej.

6. Obmiar robaét.

Jednostkg obmiaru robdt wykonczeniowych jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot
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Przygotowanie $ciany z cegly

Wykona¢ licowanie $cian ptytkami ceramicznymi na kleju.

Fugowanie spoin ptytek

Na styku w narozach spoiny wypetni¢ uszczelniaczem silikonowym

Na krawedziach wypukilych zamocowa¢ listwy wykanczajgce aluminiowe lub pcv
8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robét wykonczeniowych

powinny posiada¢ swiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania
sprawdzeniu podlega wypetnienie spoin i potgczeh oraz wypetnienie klejem
powierzchni pod ptytkami

roboty powinny by¢ wykonywane pod scistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbidr podtoza przed wykonaniem licowania odbidr $cian polega na sprawdzeniu
prawidtowosci uksztattowania powierzchni krawedzi oraz katow

Sprawdzeniu podlega utozenie glazury z ptytek ceramicznych ich réowne utozenie
Prawidtowe wykonanie spoin.

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
10.Podstawa ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robo6t zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
PN — EN 159 . Plytki ceramiczne Scienne.

PN —EN —-10107.Badanie wytrzymatosci na odrywanie

Instrukcje ITB stosowania i wykonania licowania ptytkami glazurowanymi.
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ST - 23— 00.00.- ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 23-00.00

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace

wykonania robét rozbiorkowych zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-23.00.00 obejmuje wykonanie robét rozbidrkowych ;
- rozbiérka podtég

- wywdz gruzu

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych roboét, oraz ich zgodnosé z dokumentacjg projektowg, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robét.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot

Za jakos¢ wykonanych roboét, oraz ich zgodnosé¢ z dokumentacjg projektowa, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

2. Materiaty

Zastosowane materiaty do wykonania robo6t rozbidrkowych to stemple i deskowania
zabezpieczajgce oraz rusztowania i pomosty.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych powinni by¢ zaopatrzeni w
komplet potrzebnych narzedzi oraz odziez roboczg, hetmy, okulary i rekawice
ochronne

3. Sprzet

llos¢ i rodzaj zastosowanego sprzetu do wykonania robot rozbiérkowych oraz
wywiezienia gruzu i ziemi powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robét
zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Specyfikacja Techniczna ST-23.0000. - obejmuje wykonanie robét rozbiérkowych ;
- rozebranie tynkéw

- wykucie bruzd i wnek

- wywiezienie gruzu

6. Obmiar robaét.

Rozbiérka elementow stropow obmierza sie w m2,

Wywiezienie gruzu obmierza sie¢ w m3
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7. Warunki wykonanie robot
Przed przystapieniem do wykonywania robét rozbidrkowych nalezy wykonaé
niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie terenu.

roboty rozbiérkowe nalezy wykona¢ zgodnie z sztukg budowlang

szczegoblng uwage nalezy zwrdci¢ uwage na rozbidrki , ktére nalezy wykonac recznie.

Roboty nalezy wykonywac pod scistym nadzorem i bezwzglednie stosowac
wszystkie przewidziane przy tych robotach urzgdzenia zabezpieczajgce i ochronne
Gruz z rozebranych elementow ukladac¢ w pryzmy a nastepnie wywiez¢ na wskazane
wysypisko

8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Po wykonaniu prac rozbiérkowych nalezy dokona¢ ich oceny.

Roboty rozbiérkowe powinny byé wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz

warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbidr robot rozbidrkowych polega na sprawdzeniu wykonania prawidiowego
rozebrania elementéw uprzagtnigcia terenu po rozbidrce i wywiezieniu gruzu.
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
10. Podstawa pfatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru rob6t zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Remonty i modernizacja budynkéw — poradnik - praca zbiorowa.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych
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S.T. —27.00.00. - UZUPELNIENIE - NAPRAWA TYNKOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 27.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce

wykonania i odbioru robé6t naprawa tynkéw

zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-2700.00. obejmuije;

Wykonanie naprawy tynkow poprzez przetarcie i uzupetnienie tynkéw na
zamurowaniach i wykonanych $ciankach murowanych

Tynki renowacyjne THERMOPAL wykonywane recznie - dwuwarstwowe THERMOPAL GP 11 + THERMOPAL SR 44 lub
SR 22, gr.tynku 1+ 1,5 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. “Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnosé z dokumentacjg projektowg, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robdét.

2. Materiaty

Materiatami koniecznymi do wykonania tynkow sg;

Srodek grzybobdjczy do impregnacji $cian

Zaprawa tynkarska

Listwy odbojowe 1,8 *20 ,0 cm z ptyty MDF

Tynki renowacyjne THERMOPAL wykonywane recznie - dwuwarstwowe THERMOPAL GP 11 + THERMOPAL SR 44 lub
SR 22, gr.tynkul + 1,5cm

3. Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4.Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Zakres robdét obejmuje:

uzupetnienie tynkéw

Przetarcie tynkéw zaprawa tynkarskg

Zatozenie listew odbojowych w poczekalni
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6. Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru robét wykonczeniowych jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

uzupetnic tynki na zamurowaniach i nowych sciankach murowanych

przetrze¢ istniejgce tynki w poczekalni zatozy¢ listwy odbojowe 0,85 m od podtogi
8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robét wykonczeniowych

powinny posiadac swiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania
sprawdzeniu wymaga zamontowanie oktadzin w pionie i w poziomie

roboty powinny byé wykonywane pod scistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbiér polega na sprawdzeniu zagruntowania scian srodkiem

Grzybobdjczym potozenie tynkéw z zachowaniem pionu i poziomu
prawidtowosci wykonania krawedzi oraz katow

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
10.Podstawa ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Platnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9..
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych
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ST.-29.- 00. - 00. - MALOWANIE SYSTEMOWE Siliconfarbe SF

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —29.00.-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét wykonczeniowych - malowanie zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-29.00.-00. obejmuje wykonanie rob6t malarskich .
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. “Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania ogdine,,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnosé z dokumentacjag projektowg, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robét.

2.Materiaty

Materiatami koniecznymi do wykonania rob6t wykonczeniowych malarskich sa;
Farba Siliconfarbe SF odporna na Scieranie zmywalna, gips, mydto

Materiaty do wykonania robét malarskich przechowywaé w magazynach zamknietych
suchych i przewiewnych zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznymi.

3. Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5.Wykonanie robot

5.1.Wymagania ogdlne

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot

Zakres robét wykonczeniowych malarskich obejmuje:

Wykonanie malowania powierzchni na starych tynkach na $cianach wew.

6. Obmiar robdét.

Jednostkg obmiaru robdt wykonczeniowych jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

roboty malarskie nalezy wykonywac¢ w temperaturze powyzej 0 stopni C

przed malowaniem zabezpieczy¢ elementy osadzone w $cianach przed
zanieczyszczeniem

zabezpieczy¢ okna ,drzwi przed zanieczyszczeniem

Malowanie farba emulsyjng tynkéw, po przygotowaniu i zmyciu starych tynkéw
podtozy gipsowych dwukrotnie

8. Kontrola jakosci
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Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robét wykonczeniowych malarskich

powinny posiadac swiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania

powtoki malarskie nalezy bada¢ po 7 dniach

powtoka malowana powinna by¢ jednolita bez sladéw pedzla, smug zaciekow
pecherzy i plam . barwa $ciany powinna by¢ jednolita

roboty powinny byé wykonywane pod scistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robét

Odbiodr podtoza przed wykonaniem powtok malarskich, odbiér robét malarskich
polega na sprawdzeniu prawidtowosci uksztattowania powierzchni, krawedzi
oraz katow dwusciennych. Sprawdzi¢ nalezy przyczepnos¢ do sciany,

oraz przeprowadzi¢ prébe na scieranie i zmywanie

powtoki malarskie powinny mie¢ jednolity kolor

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
10.Podstawa ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Platnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakohczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
PN-69/B — 10285.Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na
spoiwach bezwodnych

PN- 69/B — 10280. Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i
wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi

instrukcje stosowania farb akustycznych
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S.T. - 30.00.00. — SCIANKI | SUFIT Z PLYT GK serwerownia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 30.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce

wykonania i odbioru robét wykonczeniowych $cianek dziatowych z ptyt
gipsowo - kartonowych zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 12.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-30-00.00. - obejmuje;

Wykonanie $cianek dziatowych z ptyt gipsowo — kartonowych na konstrukcji

metalowej obustronnie jednowarstwowo szpachlowanie tgczy

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnosé¢ z dokumentacjg projektowa, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

2. Materiaty

Materiatami koniecznymi do wykonania robo6t wykonczeniowych sg;

Konstrukcja stalowa $cianek z profili aluminiowych C | U

Ptyty gipsowo — kartonowe wodo i ognioodporne gr. 12,50 mm

Do szpachlowania gips szpachlowy

3. Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4.Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i iloéci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Zakres robét wykonczeniowych obejmuje:

Autor: BIURO PROJEKTOW i REALIZACJI IMMC inz.Marek CIUCKA

TEL +48 506 110 404.e-mail: marekryb@op.pl www.beskidzka5rybnik. pl

str. 34



Wykonanie konstrukgcji Scianek z profilii aluminiowych

UtozZenie obustronnie ptyt gipsowo kartonowych

6. Obmiar robdt.

Jednostkg obmiaru robét wykonczeniowych jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

po wytyczeniu trasy scianek nalezy zamocowac szyne dolng do podioza i
gorng do sufitu po czym zamontowac stupki i wzmocnienia konstrukcje wypetnié¢
weing mineralng i obi¢ obustronnie ptytami gipsowo — kartonowymi.
Wykonczenie powierzchni scianek zgodnie z specyfikacjg ST — 19.00.00.

8. Kontrola jakosci

Ogdlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robét wykonczeniowych

powinny posiadac swiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania
Sprawdzi¢ spoiny utozonych ptyt

Sprawdzeniu wymaga zamontowanie $cianek w pionie i w poziomie

roboty powinny by¢ wykonywane pod scistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbidr robét

Odbidr polega na sprawdzeniu zamontowanie scianek w rzucie zgodnie z
dokumentacjg techniczng oraz ich wykonanie z zachowaniem pionu i poziomu
prawidtowosci wykonania krawedzi oraz katoéw

Prawidtowe wykonanie spoin.

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
- 105 -

10.Podstawa ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robé6t zgodnie z punktem 12.9..
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych
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S.T. -31.-00.-00. - OSADZENIE DRZWI WEWNETRZNYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —31.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru drzwi wew. ptytowe zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-31-00.00. obejmuje;

Osadzenie drzwi wew. ptytowych z o$cieznicami.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych roboét, oraz ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robét.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami
instrukcjami i okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. , Ogélne Specyfikacje
Techniczne Wykonania i Odbioru Robé6t — Wymagania ogdline .

2. Materiaty

Materiatami koniecznymi do wykonania robét objetych specyfikacjg sg;
Kompletne skrzydta drzwiowe ptytowe fabrycznie wykonczone jedno i dwu skrzydiowe
Oscieznice systemowe

Materiaty powinny posiada¢ aprobaty techniczne i wazne certyfikaty.

3. Sprzet

llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

3. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Zakres robdt obejmuje:

Osadzenie oscieznic systemowych i zawieszenie skrzydet

6. Obmiar robdét.

Jednostkg obmiaru zgodnie z warunkami obmiaru jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

osadzi¢ oscieznice systemowe .

oscieznice nalezy doktadnie osadzi¢ w pionie i poziomie

po zamontowaniu skrzydet sprawdzi¢ sprawnos¢ dziatania skrzydet przy
otwieraniu i zamykaniu. Skrzydta w kolorze biatym

8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
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materiaty do wykonania robét powinny posiada¢ swiadectwa

i certyfikaty jakosci dopuszczajgce do wbudowania

nalezy skontrolowa¢ doktadnos¢ montazu elementéw i ich szczelnos¢.
Sprawdzeniu podlega sprawnos$¢ dziatania skrzydet otwieranych i prawidtowos¢
osadzenia oku€.

roboty powinny by¢é wykonywane pod scistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9.0dbior robot

Odbiorowi podlega montaz os$cieznic i zawieszenie skrzydet drzwiowych
Odbiorowi podlega sprawdzenie szczelnosci

Sprawdzeniu podlega doktadnos$¢ osadzenia i sprawnos¢ otwierania i zamykania
skrzydet

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
10.Podstawa ptatnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakohczeniu i odbiorze elementu.

11. Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 r.
Instrukcja montazu systemu

PN-88/B-10085. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
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ST. -35. 00. 00. - POSADZKA Z WYKLADZINY PCV SERWEROWNIA

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —35.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot wykonczeniowych - posadzki zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-35.00.00. obejmuje wykonanie robét posadzkowych
Posadzka z wyktadziny PCV.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. “Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnosé¢ z dokumentacjag projektowg, oraz
0goIlnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robét.

2.Materiaty

Materiatami koniecznymi do wykonania robét wykonczeniowych posadzkowych
posadzki z wykfadziny PCV sg;

Wyktadzina z tworzyw sztucznych hogomeniczna gr. 2,0 mm zabezpieczona
poliuretanem, antyposlizgowa, trudno zapalna , odporna na Scieranie o duzej trwatosci
barwy

Klej zalecane do typu zastosowanej wyktadziny

Sznur spawalniczy do potgczen stykow wyktadziny

Materiaty stosowane do wykonania posadzek powinny odpowiada¢ wymaganiom norm
okreslonym w $wiadectwach dopuszczenia tych materiatéw do stosowania w
budownictwie

3. Sprzet
llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie

organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4.Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5.Wykonanie robot

5.1.Wymagania ogdlne

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot

Zakres robét wykonania posadzki obejmuje:

Wykonanie posadzki z wyktadziny PCV na kleju z wywinieciem
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na cokolik z zgrzewaniem stykow

6. Obmiar robét.

Jednostkg obmiaru robét jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

do wykonania posadzki mozna przystgpi¢ po zakonczeniu wszystkich robot
wykonczeniowych i instalacyjnych

w pomieszczeniach w ktérych ma by¢ utozona posadzka temperatura przy podtozu nie
moze by¢ nizsza niz 15 stopni C a wilgotno$¢ wzgledna powietrza w pomieszczeniu
wyzsza niz 70 %. Wykfadzina powinna sie aklimatyzowaé przez 24 godz. w
pomieszczeniu w ktérym ma by¢ utozona

wykfadzina na stykach bedzie tgczona przy pomocy zgrzewania

wyktadzine nalezy wywingé 10 cm na Sciane tworzac cokolik bez spoinowy
roboty powinny by¢ wykonywane pod scistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robét

Odbiér podtoza przed wykonaniem posadzki . Sprawdzié nalezy przyczepnos¢ do
do podioza. Sprawdzenie wytrzymatosci posadzki na Sciskanie. Badanie nalezy
przeprowadzi¢ na probkach analogicznych

Sprawdzeniu wykonczenia posadzki i $cieralnosc.

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza sie wpisem do dziennika budowy.
10.Podstawa ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robo6t zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa

Instrukcja uktadania posadzek z zywic epoksydowych
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S.T. -39. 00.00. = INSTALACJA ELEKTRYCZNA WEW.

1.Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST - 39.-00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce

wykonania i odbioru robét elektrycznych wewnetrznych,

zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-39-00.00.- obejmuje wykonanie;

instalacji elektrycznych wew.

instalacja telefoniczna i komputerowa

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. “Ogdlne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robét — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych roboét, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowg, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

2. Materiaty

Materiatami koniecznymi do wykonania robdét elektrycznych sg;

Rury winidurowe RB 28

Wytgczniki przeciwprgdowe P 312 i nadprgdowe S313 i 301

Przewody izolowane

wytgczniki , gniazda, puszki

oprawy oswietleniowe

Tablica rozdzielcza TR

OPRAWY OSWIETLENIOWE

1.1 AKLAS-2 LED
2.1 BKLAS-2 LED AS
3.1 C MODERNA 2 LED
4.1 D REGLUX 540 LED
5.1 E REGLUX 1040 LED
6.1 F GUELL 3/A40/W + RASTER + SIATKA
7.1 G COSMO LED
8.1EM10OP1-A12TC
9.1 EM1a OP1-A 1,2 TC 1 + SIATKA
10.1EM2DS1-A12TC1
11.1 EM3 OP3-A 4x1 TA1 WD
12.1 EM3a OP3-A 4x1 TA 1 WD + SIATKA
13.1 EM4 OP3-A 4x1 TA 1 WD N do -20st.C
14.1 z GINO 4 LED

3. Sprzet
llos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie

organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typéw i iloéci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wymagania ogoélne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Zakres robét elektrycznych wew. obejmuije:

- tablice pomiarowe

- instalacja oswietleniowa podstawowego,

- pomiary

6. Obmiar robét.

Jednostkami obmiaru robét elektrycznych sa:

mb utozenia kabla

szt. osprzetu elektrycznego i opraw oswietleniowych

7. Warunki wykonanie robot

Przygotowanie podtoza istniejgcego, wykucie otwordéw i bruzd.
utozenie kabla zasilajgcego przeniesione tablice

Zamontowanie tablic

Utozenie rur winidurowych a w nich przewodoéw kabelkowych
Utozenie przewodow.

Utozenie korytek, listew i drabinek a w nich kabli YDY

Zatozenie osprzetu ; tagcznikow i gniazd wtykowych

Zatozenie opraw oswietleniowych

Zamontowanie urzadzen

Dokonanie pomiarow

Wykonanie instalacji telefonicznej i komputerowej

8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Dostarczone materiaty do wykonania robét elektrycznych

powinny posiada¢ swiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania,
atesty i certyfikaty.

Przeprowadzi¢ proby montazowe a wiec; pomiar kabli zasilajgcych, pomiar
rezystancji instalacji dla kazdego obwodu

wykonaé¢ pomiary obwoddw ochrony przeciwporazeniowej

roboty powinny by¢é wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlana, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbidr robot

Odbiodr polega na sprawdzeniu czy instalacja zostata wykonana zgodnie z
dokumentacjg techniczna.

Sprawdzi¢ protokéty badan i pomiaréw.

Sprawdzi¢ usuniecie usterek wynikajgcych z protokotow badan.

Sprawdzi¢ pod napieciem czy punkty sSwietine sg zatgczone zgodnie z
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dokumentacjg, czy w gniazdach wtyczkowych przewody fazowe sg doktadnie
dofgczone do wtasciwych zaciskdw. Ustali¢ okres i warunki wstepnej eksploatacii
instalacji .

Spisac¢ protokot odbioru .

10.Podstawa ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze robét.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét elektrycznych
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INSTALACJE SLABOPRADOWE.

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST.
Branza elektryczna — instalacje staboprgdowe.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych i staboprgdowych wymienionych w
punkcie 1.3

1.2. Zakres stosowania ST.

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

Niniejsza ST jest elementem Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru
robot budowlanych .

1.3. Zakres robét objetych ST.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie instalacji elektrycznych i stabopradowych w
pomieszczeniach przedszkola.

Czynnosci objete niniejsza ST:
B. Instalacje stabopradowe:
e e instalacje dozoru wizyjnego w technologii IP,
¢ instalacje systemu sygnalizacji wtamania i napadu,
¢ instalacje sieci strukturalnej LAN,
o instalacje sieci bezprzewodowej WLAN,
e instalacje wideo w klasach,

e instalacje systemu dzwonkowego.

1.4 Organizacja robot i zabezpieczenie intereséw osob trzecich.
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1.4.1 Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spotecznosci i innych.

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét

wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego w okresie trwania
budowy i wykonywania robét wykonczeniowych. Wykonawca bedzie podejmowac
wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub wtasnosci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

1.4.2 Warunki bezpieczenstwa pracy.

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie. Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony
przeciwpozarowej. Bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami, w pomieszczeniach magazynowych oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich, Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat

robot albo przez personel wykonawcy.

1.5 Okreslenie zakresu robét wedlug Wspélnego Stownika Zamowien (CPV)
Roboty objete niniejszym opracowaniem zaliczane sg wedtug CPV do:
- dziat - 45 00000-7 - roboty budowlane

- grupa - 453 00000-0 - roboty w zakresie instalacji budowlanych
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- klasa - 45310000-3 - roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Wybrane kody kategorii robét w zaleznosci od rodzaju instalacji elektryczne;:
45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej oraz opraw
elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej
45311200-2 Roboty w zakresie opraw o$wietleniowych

45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten

45312200-9 Instalowanie alarmow wtamaniowych

45314320-0 Instalowanie elektrycznych systemoéw grzewczych i innego osprzetu
elektrycznego w budynkach

45314000-1 Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego

45314100-2 Instalowanie przetgczeniowych central telefonicznych
45314120-8 Instalowanie linii telefonicznych

45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej

45314300-4 Ktadzenie kabli

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

1.6 Ogodlne wymagania dotyczgce robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjag Projektowg i poleceniami Inspektora nadzoru.

Analogicznie jak dla ST ogdlnobudowlanej obowigzujg sformutowania :

- przekazanie terenu budowy

- zgodnos¢ robot z Dokumentacjg Projektowg i ST

- zabezpieczenie terenu budowy

- ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

- ochrona przeciw pozarowa

- ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

- okreslenia podstawowe: Inspektor nadzoru, Kierownik budowy, Rejestr obmiaréw,
Materiaty, Polecenie inspektora nadzoru, Projektant, Slepy kosztorys

2 Materiaty

2.1 Wymagania ogolne.

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymogami

Dokumentaciji Projektowej i ST. Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora
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nadzoru o proponowanych zrodtach otrzymania materiatéw przed rozpoczeciem ich
dostawy. W przypadku nie zaakceptowania materiatu ze wskazanego Zrédta,
Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji Inspektora nadzoru materiat z
innego zrodia. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robét , w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko , liczac sie z jego nieprzyjeciem i

niezaptaceniem za wykonana prace .

2.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty ,do czasu gdy bedag
one zabudowane ,byly zabezpieczone przed zniszczeniem ,zachowaty swoja jakos¢
i wiasciwos¢ do Robdt i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

2.3 Odbiér materialéw na budowie.

Materiaty na budowe nalezy dostarczac tgcznie ze swiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta.

W razie stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci co do jakosci

materiatéw , nalezy przed ich wbudowaniem poddac je badaniom okreslonym przez
Inspektora nadzoru lub wymieni¢ na materiat wolny od wad.

3.Sprzet.

Wykonawca przystepujgcy do wykonywania instalacji elektrycznych i
staboprgdowych dla zagwarantowania wtasciwej jakosci rob6t powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu:

- bruzdownicy

- wiertarki udarowej

- przecinaki, szpice i miotki

- rusztowania ramowe przestawne, drabiny

Uzywany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych robét i pogorszenie stanu istniejgcego budynku.

4. Transport.

Przewiduje sie jedynie samochod dostawczy do 0.9 t.

5. Wykonanie robét.
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5.1 Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzgdzeniami, powinna by¢ przejrzysta ,prosta i dostepna dla prawidtowe;j
konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych
i pionowych.

5.2 Kucie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowac do srednicy przewodéw. Przy ukiadaniu dwoch lub wiecej
przewodow w jednej bruzdzie, szeroko$¢ bruzdy powinna by¢ taka, aby odstepy
miedzy przewodami wynosity nie mniej niz 5mm. Przewody nalezy uktadac
jednowarstwowo. Zabrania sie kucia bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych
elementach konstrukcyjno- budowlanych.

5.3 Przejscia przez sciany i stropy.

Wszystkie przejscia obwodow instalacii elektrycznych przez sciany i, stropy
(wewnatrz budynku) muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia
wymienione nalezy wykonywaé¢ w przepustach rurowych.

5.4 Rury i przewody.

Rury karbowane uktada¢ w bruzdach pod tynkiem. Wcigganie przewodéw do rur
nalezy wykonywaé za pomocg specjalnego osprzetu montazowego.

Przewody kabelkowe uktada¢ pod tynkiem, w korytach kablowych lub w rurach
ostonowych typu RB.

Koryto kablowe uktadac bezposrednio pod sufitem w czesci istniejgcej: korytarz ,
pomieszczenia piwniczne.

Przewody teleinformatyczne, sygnatowe wizyjne uktada¢ w rurach karbowanych ,
w korytach kablowych. Przewody te podczas montazu nie mogg by¢ mocno
skrecane, naciggniete lub Scisniete, poniewazzmienia to ich charakterystyke
transmisji. Minimalna $rednica zgiecia kabla 4 parowego wynosi 5 cm.

Kable teleinformatyczne powinny by¢ chronione od zaktdcen zewnetrznych, a w
szczegolnosci

Musi by¢ zachowany odstep:

- od kabli energetycznych 2 kVA - 15 cm

- od kabli energetycznych 5 kVA - 90 cm

- od silnikéw elektrycznych - 100 cm

Skrzyzowania z kablami energetycznymi nalezy wykona¢ pod katem prostym.

5.5. Laczenie przewodow
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W instalacjach elektrycznych wnetrzowych tgczenia przewoddw nalezy dokonywaé w
sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac¢ potgczen
skrecanych. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie
na zewnatrz przewody, a samo ich podigczenie do instalacji nie zostato opracowane
w projekcie, sposob podtgczenia nalezy uzgodnié¢ z projektantem lub nadzorujgcym
prace. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciaggi
i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytgczy¢ przewody o rodzaju
wykonania, przekroju i liczbie, dla jakich zacisk ten jest przygotowany. W przypadku
zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sg przytgczone za pomocg oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie
podkfadki metalowe zabezpieczajgce przed korozjg w sposéb umozliwiajgcy
przeptyw pradu. Dtugos¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewniaé
prawidiowe przytgczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych
proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny. Konce przewodow
miedzianych z zytami wielodniowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast
cynowania).

5.6 Montaz sprzetu , osprzetu i opraw oswietleniowych

Nalezy mocowac do podtoza w sposob trwaty zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego
osadzenie. Do mocowania urzgdzen i osprzetu uzywac kotkdw i Srub rozporowych,
kotkdw wstrzeliwanych oraz gipsu budowlanego. Uchwyty (haki) dla opraw
zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowac przez wkrecenie w
metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza sie mocowania hakow
za pomoca kotkdw rozporowych z tworzywa sztucznego.. Przewody opraw
oswietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustéw za pomoca ztgczy

Swiecznikowych.
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RMA-42-A88-CAX-A1+RAC-PO-X88-

Triton Szafa rack 19" stojagca RMA-42-A88-CAX-A1l (42U, 800x800mm, trzypunktowe zawiasy,przeszklone drzwi, kolor

1 XN jasnoszary RAL7035) + cokét o wysokosci 120 mm

2 PZ09 Listwa zasilajgca 19"- 9x230V z diodg LED

3 RAC-VP-X02-Al ORGANIZER KABLI 19" 1U RAC-VP-X02 TRITON

4 RAC-CH-X04-X3 ;’g;?:ggwﬁl wentylacyjny z termostatem RAC-CH-X04-X3 do szaf stojgcych (4x wentylator 230V/60W, sufitowo-
5 PK020 19" Panel krosowy modularny, 1U, 24 porty, niewyposazony, z podporg
6 MBO003 Modut keystone RJ45 beznarzedziowy UTP kat.6 ALANTEC PLUS certyfikat It
7 RAC-UP-450-A4 POLKA 19" 1U/450mm, max.tad.80kg RAC-UP-450-A4

8 KKU6SZA0.5 Patch-cord UTP kat.6, 0.5m, szary

9 KKU6SZA1 Patch-cord UTP kat.6, 1.0m, szary

10 KKU6SZA2 Patch-cord UTP kat.6, 2.0m, szary

11 KKL6U500L ALANTEC U/UTP LSOH Kat.6 (szpula 500m)

12 KPR150H42/2 Koryto BAKS KPR150H42 0,7 2M

13 KPR50H42/2 Koryto BAKS KPR50H42 0,7 2M

14 WSS200 Wspornik WSS200

15 DKP300H50 Drabinka kablowa BAKS 300H50/3N

16 Emc Elementy mocujace

17 BRP6510019010 kanat elektroinstalacyjny HAGER TEHALIT 100x65mm (biaty/szary)

18 BRP6510017035 pokrywa kanatu HAGER TEHALIT 100x65mm (biata/szara)

19 ZEST.L2 zestaw 6MOD, ramka mozaic 3x45x45, 2LAN, 2 x 230V

20 ZEST.L1 zestaw 6MOD, ramka mozaic 2x45x45, 1LAN, 1 x 230V

21 Ksztattowniki koryt zaslepki, naroziki wew/zew

1 Integral28 Centrala alarmowa Satel Integra 128

2 AWO0256 Obudowa centrali AWO 256 17/TRP50/SATEL

3 RAC-VP-X02-Al SATEL Klawiatura INT KLCDL GR LCD typ L, zielone pods$wietlenie
4 RAC-CH-X04-X3 Akumulator 12V 18/17A

5 PK020 RISCO Czujka PIR RK415PR0O000A DigiSense 15m z uchwytem
6 MB003 SATEL Sygnalizator SPL5010 R zewnetrzny

7 RAC-UP-450-A4 SATEL Ekspander INT- E 8 wej$

8 KKU6SZA0.5 Przewod YTDY6x05

9 GPRS-T2 Modut komunikacji GPRS/GSM

10 ETHM-1 Modut komunikacji Ethernet

11 OPU-2A obudowa GPRS
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1 DS-7732NI-i4 Rejestrator DS-7732NI-i4 32CH 12MPx 256/256, 4SATA, 2LAN, HDMI 4K
2 DS-2DF5284-AEL kamera typu speed dome FHD, 20x zoom optyczny, PTZ, PoE+
3 DS-2CD4A20F-1Z2S(2.8-12mm) tuba 2,8-12, FHD, IP66, WDR, EXIR, smart, PoE

4 DS-2CD2T22WD-i5 tuba 4mm, FHD, IP66, WDR, EXIR, PoE

5 DS-2CD2122WD-I koputa 2.8mm, FHD, IP66, WDR, PoE

6 DS-2CD2120F-I koputa 2.8mm, FHD, IP66, PoE

7 HP 1920-24-PoE+ przetacznik 24G PoE+

8 WDPURX4TB dysk 4TB surveillance 24/7 SATA600 3,5"

9 Puszka instalacyjna puszka instalacyjna, typ 1

10 Uchwyt uchwyt do kamery koputowej

11 DS-1602ZJ-box-crn DS-1602ZJ-box-corner, na naroznik

12 KAT5LOSH przewéd Kat5 U/UTP LOSH

13 LanT11B przewdd ekranowany PE Kat 5 F/UTP

1 1920-48G przelacznik Gigabitowy L3, 48 portéw

2 1920-24G-PoE+ przetacznik Gigabitowy L3, 24 porty PoE

3 IAP-103-RW 103 Instant 802.11n (WW) AP

4 KKU6SZA0.5 Patch-cord UTP kat.6, 0.5m, szary

5 LEST2000VA UPS Lestar 2000VA 19" RACK ONLINE 1800W MEPRT
6 FG-30D Router Fortigate 30D

1 PROJ+Uchwyt+Tablica LCD, WXGA, 3000AL incl. Wall-mount + Interactive multipen module + 93" W hiteboard
2 HDMI przewod 20M przewéd HDMI 20M ze wzmacniaczem

3 USB przedtuzacz 20M przedtuzacz USB 20M ze wzmacniaczem

4 HDMI gniazdo 45x45 gniazdo HDMI

5 Peszel 31/25 szary

6 Sterownik sterownik

7 YDY3x1 kabel YDYzo 3x1mm~2

Autor: BIURO PROJEKTOW i REALIZACJI IMMC inz.Marek CIUCKA

TEL +48 506 110 404.e-mail: marekryb@op.pl www.beskidzka5rybnik. pl

str. 50



6. Kontrola jakosci wykonania roboét.

6.1 Zasady wykonywania kontroli robét.

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci wykonywanych
robot. Wykonawca rob6t ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na
budowie w celu wykazania Inwestorowi zgodnosci dostarczonych materiatow i
realizacji robot z Dokumentacja Projektowg oraz wymaganiami ST.

Po wykonaniu badan , Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do
akceptacji Inspektora nadzoru .Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora
nadzoru o zakohczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktérg moze kontynuowac dopiero
po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora nadzoru i Inwestora.

6.2 Badania przed przystgpieniem do robét.

Przed przystgpieniem do robét wykonawca Wykonawca powinien uzyskac¢ od
producentow atesty stosowanych materiatow.

6.3 Badania pomontazowe.

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce

badania i pomiary.

Zakres podstawowych prob instalacji elektrycznych obejmuje:

6.3.1 sprawdzenie ciggtosci zyt

6.3.2 pomiar rezystancji izolacji (nalezy wykonac¢ dla kazdego obwodu
oddzielnie)

6.3.3 pomiary obwoddw ochrony przeciw porazeniowej ( zabezpieczen i gniazd )
6.3.4 proby funkcjonalne zabudowanych instalacji elektrycznych (oswietlenia
awaryjnego) i stabopradowych( telefonicznej, ISWN, aktywnego systemu
bezpieczenstwa instalacji gazowej, monitoringu, domofonowej).

Z pomiaréw i préb funkcjonalnych nalezy sporzadzi¢ protokoty.

7. Obmiar robét.

Obmiar robét bedzie okreslat faktyczny stan wykonanych robo6t zgodnie

z dokumentacjg projektowag i ST.

Obmiar robét dokona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualne
dodatkowe ustalenia ,wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac:

- ( mb ) dla elementéw oprzewodowania
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- ( szt. ) dla osprzetu i urzgdzen elektrycznych

8. Odbior robét.

Odbiodr robét branzowych jest elementem odbioru catosci rob6t budowlanych

( obowigzujg zasady jak dla odbioru robét ogélnobudowlanych ) .

Przy przekazywaniu instalagji elektrycznych i staboprgdowych do eksploatacji
Wykonawca powinien przediozyc¢:

8.1 aktualng dokumentacje powykonawczg

8.2 protokoty z pomiaréw i préb

8.3 protokoty odbioru robét zanikajgcych

8.4 instrukcje eksploatacyjne

8.5 dtr urzadzen i gwarancje

8.6 deklaracje zgodnosci lub atesty zabudowanych materiatow

8.7 Dziennik budowy

8.8 oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot

9. Podstawa ptatnosci.

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé
podana przez wykonawce w danej pozycji kosztorysowe;.

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych materiatow
i wykonanych robot.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe obejmuja:

- robocizne bezposrednia wraz z kosztami

- wartos¢ materiatow

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami

- koszty posrednie od robocizny i sprzetu

Do cen jednostkowych kosztorysu nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Podatki doliczane sg do faktur zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

10 Przepisy zwigzane.

(1) PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
(2) PN-EN 50173-1 Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego.

(3) PN-EN 50346 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.
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Badanie zainstalowanego okablowania.

(4) PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

(5) PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa.
(6) PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaS wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdine.

(7) PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i
sterownicza.

(8) PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

(9) PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze.

(10) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa

z dn. 21 lutego 1995 r w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno kartograficznych

oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujgcych w budownictwie

(Dz. U. Nr 25 z 1995r poz. 133).

(11) Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych

Tom V- Instalacje elektryczne

(12) Ustawa z z dn. 7 lipca 1994r Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz.U. 106 z

2000r z pdzn. zmianami).
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ROZDZIELNICE ELEKTRYCZNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania robot

zwigzanych z prefabrykacja i montazem rozdzielnic elektrycznych niskiego napiecia

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z budowg
nowych i wymiang istniejacych rozdzielni elektrycznych NN,

obejmujgcych roboty zwigzane z:

—kompletacjg wszystkich materiatéw i urzgdzeh potrzebnych do wykonania (prefabrykacji)
rozdzielnicy,

—wykonaniem wszelkich robét pomocniczych potrzebnych do przygotowania obudowy rozdzielnicy
(w szczegodlnosci roboty slusarsko-spawalnicze i malarskie) oraz montazu wyposazenia
rozdzielnicy,

—zamontowaniem wszystkich elementéw, aparatéw i urzgdzen rozdzielnicy w sposob i w miejscu
zgodnym z dokumentacjg techniczna,

—dokonaniem wszelkich potgczen instalacyjnych, szyn zbiorczych wewnetrznych przy uzyciu
materiatéw oraz srodkéw wg dokumentacji projektowe;j,

—wykonaniem wewnetrznych potgczen ochronnych oraz potgczen ochronnych konstrukcji pomiedzy
poszczegolnymi segmentami rozdzielnicy oraz z szyng uziemiajgcg obiektu,

—wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich elementow
rozdzielnicy zawartych w dokumentaciji,

—-przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujgcymi
prefabrykat do montazu, jako element instalacji elektrycznej,

—opakowaniem i przygotowaniem do transportu na miejsce zamontowania, montazem rozdzielnicy
w miejscu okreslonym w dokumentacji technicznej,

—-przeprowadzeniem wymaganych préb, badan i pomiaréw ze sporzgdzeniem protokotow

kwalifikujgcych rozdzielnice (prefabrykat) do eksploatac;i.

1.4. Okreslenia podstawowe

—-Rozdzielnica elektryczna (tablica)

- zespot aparatury odpowiednio dobranej i potgczonej w bloki

funkcjonalne (pola), stuzacy do zasilania, zabezpieczania urzadzen elektrycznych przed skutkami
zwarc i przecigzen, realizacji wyznaczonych zadan danego pola oraz kontroli linii i obwoddéw
instalacji elektrycznej. Aparatura, stanowigca wraz z obudowg (obudowami) rozdzielnice, w
zaleznosci od potrzeb moze spetnia¢ nastepujgce funkcje: zmiany napiecia instalacji, faczeniowe,
rozdzielcze, zabezpieczania, pomiarowo-kontrolne, sygnalizacyjne i alarmowe.

-Klasa ochronnosci

- umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne urzgdzenia, ze
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wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

—Stopien ochrony obudowy IP

- okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed

dotykiem elementéw wyposazenia rozdzielnicy oraz przed przedostaniem sig ciat statych,
wnikaniem cieczy (szczegodlnie wody) i gazow, a ktérg zapewnia odpowiednia obudowa.
-Wyposazenie rozdzielnicy elektrycznej

- zespot aparatury i systemdw potgczen wewnetrznych

potrzebnych do realizacji wszelkich celéw wyznaczonych danej rozdzielnicy.

—-Obwadd instalaciji elektrycznej

- zespot elementow potgczonych posrednio lub bezposrednio ze

zrodtem energii elektrycznej za pomoca chronionego przed przetezeniem wspdolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potgczonych przewodow elektrycznych. W sktad obwodu
elektrycznego wchodzg przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia
zmieniajgce parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane
danym punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).

—-Rozdzielnica NN

- nalezy rozumie¢ zespét aparatdéw rozdzielczych montowanych na szynach

przeznaczonych do rozdziatu energii elektrycznej o napigciu znamionowym mniejszym niz 1 kV,
wraz z zabezpieczeniami i przyrzgdami pomiarowymi.

-Baterie kondensatoréw

- baterie kondensatoréw przeznaczone sg do kompensaciji indukcyjnej

mocy biernej po stronie niskiego napigcia.

-Deklaracja zgodnosci

- oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela

stwierdzajgce, na jego wylgczng odpowiedzialno$¢, ze wyréb budowlany jest zgodny ze
zharmonizowang specyfikacjg techniczng, a w przypadku braku takiej z Polska Normg wyrobu, nie
majgcy statusu normy wycofanej lub aprobatg techniczna.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z normg N SEP-E-004 oraz z definicjami podanymi w ST-
00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania

Materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg scisle spetnia¢ wymagania niniejszej specyfikacji oraz by¢
zgodne z dokumentacjg projektowg. Mozliwe jest zaproponowanie produktow rownorzednej jakosci.
Jakiekolwiek przerdbki projektowe, budowlane i instalacyjne muszg by¢ wykonane na koszt Wykonawcy.
2.2. Deklaracja zgodnosci

Wyroby i materiaty elektryczne winny spetnia¢ warunki okreslone Ustawg dnia 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych potwierdzone wymaganymi dokumentami zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobu deklarowania zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym i powinny posiadac aktualny certyfikat
na znak bezpieczenstwa.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wlasciwosc.
2.3. Obudowy rozdzielnic

Stanowig element pomocniczy przy budowie rozdzielnicy elektrycznej (samodzielnie nie sg elementem
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instalacji elektrycznej); spetniajg role zabezpieczajacg przed dotykiem elementéw pod napigciem, sg
elementem tgczgcym podzespoty rozdzielnicy, chronig przed przedostawaniem sie do wewnatrz ciat
obcych. Stopien ochrony w zaleznosci od typu obiektu technologicznego IP40, IP54 lub IP65. Wymagania
ogolne dotyczgce pustych obuddw rozdzielnic i sterownic niskonapieciowych podane sg w PN-EN
50298:2004, PN-EN 62208:2005 (U). Przewiduje sie montaz nowych rozdzielnic w wykonaniu szafowym z
blachy lub szafkowym z poliestru. We wszystkich przypadkach aparatura sterowniczo-sygnalizacyjna
ukryta bedzie za otwieranymi drzwiami przezroczystymi.

Dla szafek w wykonaniu zewnetrznym przewiduje sie wykonanie dodatkowych daszkéw deszczowych i
wyposazeniu ich w elementy klimatyzacji.

Przygotowanie obudowy rozdzielnicy do wyposazenia wykona¢ nalezy zgodnie z wytycznymi producenta
obuddw.

Listwy oraz linki uziemienia powinny wyréznia¢ sie odpowiednimi kolorami, zgodnie z PN-EN 60446:2004.
2.4. Wyposazenie wewnetrzne rozdzielnic

Sktad zestawu elementow wewnetrznych rozdzielnicy wykonaé zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Jednoczesnie wykonujgcy prefabrykacje powinien sprawdzi¢ czy wszystkie zaprojektowane elementy
wyposazenia wewnetrznego posiadajg nadany przez wytworce certyfikat zgodnosci lub aprobate
techniczng badz deklaracje zgodnosci.

Nalezy przestrzegac stosowania tylko takich zamiennikéw elementow wewnetrznych rozdzielnicy, ktére
wymieniane sg jako marka referencyjna.

Osprzet ten nalezy montowac¢ do obudowy za pomoca: ptyty montazowej lub ptyty zabudowy, szyn lub
belek nosnych zunifikowanych lub zaprojektowanych, potek i szuflad.

Potgczenia wewnetrzne elementéw nalezy wykonywac za pomocg: szyn poprzez zaciski szynowe, szyn
elastycznych, zaciskéw przytgczeniowych lub przewodow.

Przewody o przekroju zyty do 2,5 (4) mm2 nalezy pocynowac, natomiast na przewody powyzej 4 mm
nalezy montowac koncéwki kablowe wg instrukcji producenta.

Dla rozdzielnic teleinformatycznych nalezy uzywac¢ elementéw przytgczeniowych prefabrykowanych jak
kable czteroparowe, krosowe, Swiattowody krosowe, pigtaile i patchkordy o okreslonych diugosciach.
Jako system ochrony przed porazeniem przyjeto uktad TN-C-S z aparaturg zapewniajgcag dostatecznie
szybkie wylgczenie uszkodzonego elementu instalacji.

2.5. Elementy mocujgce rozdzielnice

Wykonujagcy montaz rozdzielnicy lub kazdego z jej segmentéw powinien sprawdzi¢ czy wszystkie
zaprojektowane elementy mocujgce posiadajg nadany przez wytworce certyfikat zgodnosci lub aprobate
techniczng badz deklaracje zgodnosci.

Podstawowe sposoby montazu :

—-zabetonowanie w podtozu lub Scianie przygotowanych w obudowie kotew stalowych,

—osadzenie w poditozu przy uzyciu kotkéw kotwigcych lub rozporowych (otwory do mocowania
przygotowane w obudowie),

—przykrecenie za pomocg materiatéw ztgcznych lub przyspawanie do przygotowanej konstrukcji

wsporczej.

3. Sprzet.

Ogodlne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdine"

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu

czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet
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uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinna
gwarantowaé wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i

wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

4. Transport

4.1. Transport materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdéine"

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét. Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowacé
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach
Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

Urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu elementéw, konstrukgji
niezbednych do wykonania robot. Przewozone srodkami transportu elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych z wymaganiami producenta.
Zaleca sie dostarczanie materiatéw do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu
unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystepujgcy do robot zwigzanych z wymiang istniejgcych i budowg nowych rozdzielni NN
oraz stacji transformatorowej SN/NN z dwoma transformatorami powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacych srodkéw transportu:

—samochodu skrzyniowego do 5,

—zurawia samochodowego 5-6 t.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdine

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych PN i EN-
PN, ST i postanowieniami Kontraktu

5.1.1. Rozdzielnice elektryczne

5.1.1.1 Prefabrykacja rozdzielnic elektrycznych

Przeprowadzenie prefabrykacji rozdzielnicy dokonuje sie w oparciu o projekt techniczny, uwzgledniajgcy
wymagania stawiane wyrobowi.

Do najwazniejszych wymogow nalezg: stopien ochrony, ilo$¢ wolnego miejsca do montazu, lokalizacja
(rodzaj pomieszczenia), typ rozdzielnicy, dane dotyczace sieci zasilajgcej, miejsce zasilania i odptywow
oraz przekroje kabli, specyfikacja wyposazenia. W oparciu o powyzsze dane nalezy sporzgdzi¢ schemat
ideowy, ktory zwykle jest zatgcznikiem do dokumentac;i.

Rozrysowanie widoku i wyposazenie rozdzielnicy wymaga uzgodnienia planu z Inzynierem lub

technologiem.

Po skompletowaniu wszystkich potrzebnych wg specyfikaciji elementéw rozdzielnicy nalezy dokonac
mocowania i potgczen aparatéw i urzgdzen wg zalecen producentéw.
Przy skomplikowanych uktadach wyposazenia nalezy sporzadzi¢ karte technologiczng dla prefabrykacii,

stanowi ona zatgcznik do protokétu zdawczego rozdzielnicy.
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Prefabrykacja rozdzielnicy elektrycznej powinna uwzglednia¢ wszelkie wytyczne wynikajgce z projektu
wykonawczego i ST co do wymaganych cech obudowy, a w szczegdlnosci:

—stopien ochronnosci,

—wymiary zewnetrzne kazdego elementu obudowy,

-typ rozdzielnicy ze wzgledu na sposdb montazu: wolnostojgca, przy$cienna, nascienna, wnekowa,

—typ rozdzielnicy ze wzgledu na napiecie robocze: sredniego napiecia, niskiego napiecia,

staboprgdowa,

—sposoéb zasilania i odptywu: ,od gory" lub ,od dotu",

—typ przytgczenia do instalacji: ptyty przepustowe, dtawice, zaciski, przytgczenie bezposrednie,

—sposdb mocowania wyposazenia w obudowie: ptyty montazowe i ostonowe, elementy dystansowe,
szyny nosne zunifikowane lub zaprojektowane, opracowane wg wymagan normy PN-EN 60439

-2:2004,

-rodzaj materiatu i kolor elementéw obudowy,

—-sposoOb zabezpieczenia przed dostepem oséb nieuprawnionych, opracowane wg wymagan normy
PN-EN 60439-3:2004,

—kompletno$¢ montazu wyposazenia dodatkowego,

—kompletnosé i prawidtowos$¢ opiséw oraz znakéw wytypowanych dla danej rozdzielnicy; znaki
znajdujace sie wewnatrz i na zewnatrz rozdzielnicy,

—oznakowanie aparatury i okablowania w rozdzielnicy winno by¢ wykonane w sposéb czytelny

najlepiej przy pomocy drukarki i nie powinno zakrywa¢ danych technicznych aparatow i osprzetu,

-w kazdej rozdzielnicy (najlepiej w drzwiczkach) powinna znajdowac sie kieszeh przeznaczona na
rysunek schematu rozdzielnicy.

Ze wzgladu na funkcje jakg spetniajg, mozna wyrdzni¢ rozdzielnice i sterownice. Oba typy tablic mogg byc¢
wykonane jako: gtdwne, podrozdzielnice i rozdzielnice (sterownice) odbiorcze np. obwodowe, pietrowe lub
wydzielone dla konkretnych instalac;ji.

Rozdzielnica (sterownica) musi spetnia¢ wymogi PN-EN 60439-1:2003 (zgodnej z miedzynarodowg 1EC-
439-1). Wymagane jest swiadectwo badan dla prefabrykowanej rozdzielnicy lub sterownicy, zgodne z ww.
wymogami normy.

Rozdzielnica (sterownica) przeznaczona do zainstalowania na terenach budéw musi spetnia¢ wymogi
norm PN-EN 60439-4:2004 oraz PN-EN 60439-4:2005(U).

Rozdzielnica (sterownica) przeznaczona do zainstalowania w miejscach ogolnodostepnych musi spetniac
wymogi normy PN-EN 60439-5:2002.

Rozdzielnica (sterownica) powinna by¢ wyposazona w maskownice z tworzywa sztucznego, chronigcg
przed skutkami napiecia dotykowego, jesli wystepuje mozliwos¢ kontaktu bezposredniego z elementami
pod napieciem.

Wszystkie konstrukcje przyscienne rozdzielnic (sterownic) powinny zapewnia¢ dostep do kompletu
elementow wykonawczych od frontu.

Przy konstruowaniu rozdzielnicy (sterownicy) nalezy przewidzie¢ rozwigzanie pozwalajgce na ewentualng
rozbudowe uktadu, bez koniecznosci zmiany systemu rozdzielnic (w przypadku, kiedy pozostawiona np.
dwudziestoprocentowa rezerwa miejsca okaze sie niewystarczajgca).

Sposéb rozmieszczenia montowanego wewnatrz wyposazenia powinien uwzglednia¢ zasade
jednorodnosci w ramach wydzielonego segmentu rozdzielnicy oraz rownomiernosci rozktadu w ramach
dysponowanej powierzchni.

Rozdzielnice (sterownice) montowane poza pomieszczeniami ruchu elektrycznego powinny by¢ wykonane

minimum w |l klasie ochronnosci.
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W pomieszczeniach rozdzielnic SN, NN i rozdzielnic pietrowych nalezy przewidzie¢ dywaniki izolacyjne,
stanowigce standardowe ich wyposazenie.
Na drzwiach rozdzielnicy (sterownicy) winien znajdowac¢ sie szyld z nazwg rozdzielnicy zgodng z nazwg

rozdzielnicy ze schematu gtéwnego zasilania obiektu. Szyld winien by¢ przymocowany w sposob trwaty.

5.1.1.2 Montaz rozdzielnic elektrycznych

Zakres rob6t obejmuje:

—przemieszczenie w strefie montazowe;j,

—rozpakowanie,

—ustawienie na miejscu montazu wg projektu,

—wyznaczenie miejsca zainstalowania,

—-trasowanie,

—wykonanie $lepych otworéw poprzez podkucie we wnece albo kucie reczne lub mechaniczne,
wiercenie mechaniczne otworéw w sufitach, Scianach, podtozach lub konstrukg;ji,

—osadzenie kotkéw osadczych plastikowych oraz dybli, sSrub kotwigcych lub wspornikéw wraz z
zabetonowaniem,

—-montaz wraz z regulacjg mechaniczng elementéw zdemontowanych na czas mocowania

(drzwiczki, klamki, zamki, pokrywy),

—-podtgczenie uziemienia,

—sprawdzenie prawidiowosci usytuowania w pomieszczeniu, w szczegolnosci zachowania

minimalnych szerokosci przej$¢ i drog ewakuacyjnych,

—-sprawdzenie prawidtowosci dziatania po zamontowaniu,

—przeprowadzenie prob i badan.

Przy podtgczaniu rozdzielnicy do instalacji elektrycznej nalezy pamieta¢ aby wszystkie kable odptywowe
wyposazy¢ w szyldy z adresami, warunek ten jest szczegdlnie wazny przy duzej ilosci kabli odptywowych.

5.1.1.3 Rozdzielnica NN

Rozdzielnice NN wykona¢ zgodnie wymaganiami z norm PN-EN 60439-5:2002, PN-EN 60439-
1:2003/A1:2006.

Pola odptywowe - w polach odptywowych nalezy instalowac wytgczniki nadpradowe, wytgczniki
réznicowoprgdowe i roztgczniki bezpiecznikowe z roztgczaniem jednobiegunowym lub tréjbiegunowym.
Zaleca sie stosowac roztgczniki bezpiecznikowe z mozliwoscig fgczenia funkcji roztgczania jedno- i
trojbiegunowo, z zaciskami ostonietymi typu Vz. Cata rozdzielnica w wykonaniu modutowym o stopniu
ochrony nie mniejszym niz IP40. Konstrukcja roztgcznikéw powinna umozliwia¢ tatwe sprawdzenie
przepalenia sie wkiadki bezpiecznikowej,

Zamocowanie kabli w konstrukcji rozdzielnicy oraz sposob podigczenia zyt do zaciskéw powinien

umozliwia¢ dorazny pomiar prgdu obcigzenia,

5.1.2.4 Ochrona przeciwporazeniowa

Ochrone przeciwporazeniowg stacji stanowi uziemienie ochronne. Nalezy wykona¢ uziemienie robocze
oraz uziemienie ochronne przytagczone do wspdlnego uziomu.

Dla zasilania obiektow projektowanych obowigzywa¢ bedzie system TN-C-S. W uktadzie zasilania TN-S w

sieci nn jako system dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej prgdem elektrycznym przyjeto:
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—-urzadzenia zapewniajgce szybkie wytgczenie uszkodzonych elementéw instalacii,
—-wytaczniki réznicowo-pradowe,

—potaczenia wyrdwnawcze.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli Jakosci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiaggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robo6t zwigzanych z wymiang
istniejgcych i budowag nowych rozdzielni NN i stacji transformatorowej SN/NN.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi
zgodnosci dostarczonych materiatow i realizowanych robét z dokumentacjg projektowg i ST

Materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, moga by¢ przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji Inzyniera.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajgcej, ktérg moze

kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera i ewentualnie przedstawiciela Inwestora.

6.2. Badania w czasie robot

Szczegodtowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan rozdzielnic zawarty jest w PN-EN 60439
1:2003 i PN-E-04700:1998/Az1:2000

Ponadto nalezy wykonac¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajgce sie z ogledzin cze$ciowych i koncowych
polegajgcych na kontroli:

—-zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

—-zgodnosci potgczen z ustalonym w dokumentacji powykonawczej,

—-napisow informacyjno-ostrzegawczych,

—dziatania przyrzgdow kontrolno-pomiarowych i rejestrujgcych (liczniki energii elektrycznej),
—dziatania sygnalizacji stanu pofozenia tgcznikéw,

—-stanu i gotowosci ruchowej aparatury i napedow tgcznikow,

-stanu zewnetrznego gtowic kablowych,

-stanu kanatéw kablowych, kabli i konstrukcji wsporczych,

—-stanu ochrony przeciwporazeniowej,

-stanu urzadzen wentylacyjnych - chiodzenie rozdzielnicy,

—-schematu stacji, rozdzielnicy lub sterownicy,

—-stanu i kompletnosci dokumentacji eksploatacyjne;j,

—-sprawdzenie ciggtosci przewodow fazowych, neutralnych i ochronnych,

—poprawnosci wykonania potgczen srubowych instalacji elektrycznej potwierdzonych protokotem
przez Wykonawce montazu.

Dla uktadéw sterowniczo - sygnalizacyjno-pomiarowych sprawdzenia odbiorcze polegajg na:
—pomiarach rezystancji izolacji,

—-sprawdzeniach funkcjonalnych, ruchowych i nastawczych,

—zbadaniu przyrzgdéw kontrolno-pomiarowych i rejestrujgcych (analizatory sieci),

—zbadaniu wartosci nastawczych wylgcznikdw, przekaznikéw termicznych, przekaznikéw réznicowo

pragdowych, itp.
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Rezystancja izolacji obwoddw nie powinna byé mniejsza niz 50 MQ. Rezystancja izolacji poszczegélnych
obwodéw wraz z urzgdzeniami nie powinna by¢ mniejsza niz 20 MQ. Pomiaru nalezy dokona¢ miernikiem
rezystancji instalacji o napieciu 1 kV.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokdty z przeprowadzonych badan zgodnie z wymogami
zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61:2000.

6.3. Badania po wykonaniu robét

W przypadku zadawalajgcych wynikéw pomiaréw i badan wykonanych przed i w czasie wykonywania
robdt, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na niewykonywanie badar po wykonaniu
robot.Do badan odbiorowych stacji transformatorowej mozna przystgpi¢ po zakornczeniu montazu urzadzen i
zgtoszonym przez Wykonawce.

Badania powinny obejmowac:

—rozdzielnice prefabrykowane,

—przewody,

—odigczniki, uziemniki, itp.,

—aparature kontrolno-pomiarowa,

—regulatory napiecia, regulatory baterii kondensatorow,

—uktady zasilania prgdem statym i przemiennym,

-ukfady sygnalizaciji i sterowania,

—ochrone przeciwporazeniowg i przeciwprzepigciows.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materiaty, urzgdzenia i aparaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty, urzadzenia i aparaty nie spetniajgce wymagan zostaty
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na
wiasny koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inzynier moze uzna¢ wade za nie majgcg zasadniczego wptywu na
jakos¢ funkcjonowania urzadzenia (aparatu itp.) i ustali¢ zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosc¢.
7. Obmiar robot

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdine"

Obmiaru robot dokonac¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie dodatkowe ustalenia,
wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.

Jednostkg obmiarowg jest:

1 kpl dla rozdzielnic, itp.

8. Odbidr robot

8.1. Warunki odbioru instalacji i urzgdzen zasilajacych

8.1.1. Odbidr miedzyoperacyjny

Odbioér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu rob6t majgcych wptyw na

wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu podlegajg m.in.:
—wykonanie i montaz konstrukcji,
—ustawienie na stanowiskach aparatéw, urzadzen, diawikéw, baterii kondensatoréw z przynalezng

do stosowania aparatura,
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—ustawienie tablic sterowniczych i przekaznikowych w nastawni,
—montaz rozdzielnicy,

—-obwody zewnetrzne gtéwne i pomocnicze.

8.1.2. Odbior czesciowy
Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czesciowe robét zanikajgcych oraz elementéw urzgdzen,
ktore ulegajg zakryciu, uniemozliwiajgc ocene prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu

prac.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowigzujgcymi przepisami i
projektem:

—instalacji wtynkowych i podtynkowych,

—sieci uziemiajgcej, kablowej i odwadniajgcej uktadanej bezposrednio w ziemi,

—-fundamentéw, uzioméw fundamentowych i przepustéw umieszczonych w fundamentach.

8.1.3. Odbiér koncowy
Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robdt nalezy przeprowadzi¢ po
zakonczeniu robot elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi urzgdzen zasilajgcych.

Zakres badan obejmuje sprawdzenie:

-izolagji toréw gtéwnych,

—izolacji torow pomocniczych,

—dziatania funkcjonalnego obwoddéw pomocniczych,
—dziatania mechanicznego fgcznikéw, blokad itp.,
—instalacji ochronne;.

Parametry badan oraz sposéb przeprowadzenia badan sg okreslone w normach:

—-PN-IEC 60364-6-61:2000

—-PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Badania napieciem probierczym wykonuije sie tylko jeden raz. Jezeli producent dostarczyt protokot z tych
badan, rozdzielnice SN sprawdza sie napieciem obnizonym do 75% napigcia probierczego, a rozdzielnice
o napieciu do 1 kV — induktorem, sprawdzajac tylko rezystancje izolac;ji.

Badania dziatania obwodéw pomocniczych polegajg na sprawdzeniu prawidtowosci dziatania uktadéw
zabezpieczen, sterowania, sygnalizacji, blokad, automatyki i samoczynnego zatgczania rezerwy. Badania
nalezy przeprowadzi¢ wedtug programu, ktory powinien by¢ czescig dokumentacji eksploatacyjnej.
Badania dziatania mechanicznego fgcznikdéw, blokad itp. wykonuje sie na napedach tgcznikéw oraz
zwigzanych z nimi blokadach mechanicznych. Nalezy wykona¢ 5 normalnych cykli roboczych (zamkniecie
- otwarcie) kazdego tgcznika.

W rozdzielnicach dwucztionowych nalezy wykonac¢ 5 cykli przestawien kazdego cztonu ruchomego - od
stanu pracy do stanu spoczynku (préby) i od stanu spoczynku (préby) do stanu pracy.

taczniki sterujgce wyposazeniem cztonu nalezy zamykac i otwiera¢ w stanie pracy i w stanie proby. W
trakcie proby trzeba takze sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie blokad tego cztonu.

Badania nalezy przeprowadzi¢ wedtug instrukcji rozdzielnicy. Wyniki badan trzeba zamiesci¢ w protokole

odbioru korcowego.
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Przy przekazywaniu Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:
—projektowg dokumentacje powykonawcza,

-DTR zmontowanych urzgdzen,

—instrukcje eksploatacji obstugi,

—protokoty z dokonanych pomiaréw,

—protokoty odbioru robét zanikajgcych,

—o$wiadczenie pisemne Wykonawcy stwierdzajace:

wykonanie robét zgodnie z Dokumentacjg projektowg, ST i obowigzujgcymi przepisami,

zastosowanie urzadzen i materiatéw ze Swiadectwami jakosci, certyfikatami i deklaracjami

zgodnosci,

mozliwo$¢ zatgczenia pod napiecie,

9. Podstawa pfatnosci

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykonaé zakres rob6t wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST. Patno$¢ nalezy
przyjmowac zgodnie z obmiarem i ceng jednostkowg robét okreslong w Wycenionym Przedmiarze Robdt:
Cena jednostkowa 1 kpl wykonanych robét obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéw, narzedzi i sprzetu,

—-montaz kompletnej rozdzielnicy

—obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

—koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych do wykonania robdét,

—usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robdt,

—uporzgdkowanie miejsca wykonywania robot,

-likwidacje stanowiska roboczego.

Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 60446:2004

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewoddéw barwami albo cyframi

PN-EN 60439-1:2003

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 1: Zestawy badane
w petnym i niepetnym zakresie badan typu

PN-EN 60439-2:2004

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 2: Wymagania
dotyczgce przewodow szynowych

PN-EN 60439-3:2004

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 3: Wymagania
dotyczace niskonapieciowych rozdzielnic i sterownic przeznaczonych
do instalowania w miejscach dostepnych do uzytkowania przez osoby
niewykwalifikowane. Rozdzielnice tablicowe

PN-EN 60439-4:2004

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 4: Wymagania
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dotyczace zestawow przeznaczonych do instalowania na terenach
budoéw (ACS)

PN-EN 60439-4:2005(U)

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes$¢ 4: Wymagania
dotyczace zestawodw przeznaczonych do instalowania na terenach
budoéw (ACS)

PN-EN 60439-5:2002

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes$¢ 5: Wymagania
szczegotowe dotyczace zestawodw napowietrznych przeznaczonych do
instalowania w miejscach ogdlnie dostepnych. Kablowe rozdzielnice
szafowe (CDCs) do rozdziatu energii w sieciach

PN-EN 50274:2004

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Ochrona przed porazeniem
prgdem elektrycznym. Ochrona przed niezamierzonym dotykiem
bezposrednim czesci niebezpiecznych czynnych

PN-EN 50298:2004

Puste obudowy rozdzielnic i sterownic niskonapieciowych. Wymagania
ogolne

PN-EN 50300:2005(U)

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Ogoélne wymagania
dotyczace niskonapieciowych rozdzielnic tablicowych przeznaczonych
do elektroenergetycznych stacji rozdzielczych

PN-EN 62208:2005(U)

Puste obudowy rozdzielnic i sterownic niskonapieciowych. Wymagania
ogolne

PN-E-05163:2002

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe ostoniete. Wytyczne
badania w warunkach wytadowania tukowego, powstatego w wyniku
zwarcia wewnetrznego

PN-E-04700:1998/Az1:2000

Urzadzenia i uktady elekiryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych
(Zmiana Az1)PN-IEC 60364-6-61

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. 2000
Sprawdzanie odbiorcze

10.2. Inne

—-Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - PBUE z 1997 r.
—-Prawo Budowlane z 1994 r.,

—-Prawo Energetyczne z 1997 r.

—Rozporzadzenia wykonawcze do w/w Ustaw, w tym:

—Rozp. MGPIB z 14.12.1994 r - Budynki i ich wyposazenie (zaktualizowane Rozp. M.Infrastr. z
12.04.2002r.)

-Rozp. MGiP z 20.12.2004 r. - tzw. przytagczeniowe
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